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Tytut: Dekompozycja wspotbieznych systemow sterowania opisanych
sieciami Petriego

Rozprawa doktorska porusza zagadnienia zwigzane z dekompozycjg wspotbieznych systemow
sterowania opisanych sieciami Petriego. Integralng cz¢sécig procesu dekompozycji jest selekcja
podsieci automatowych, pozwalajaca na wybranie tylko niezbednego zestawu automatow
sekwencyjnych, ktory mozna realizowa¢ wspotbieznie. Opracowano dwa nowe algorytmy
dekompozycji, oparte o algorytm wyznaczania p-niezmiennikéw. Metoda bazowa zostata
usprawniona, pozwalajac rozpatrywac¢ niepetny podzbior podsieci automatowych. Gléwnym
celem tego zabiegu jest ograniczenie liczby operacji niezbednych do wyznaczenia pokrycia
sieci. Ponadto, opracowano dwa nowe algorytmy selekcji oparte o hipergraf transwersal
doktadnych (nazywany xt-hipergrafem). Hipergraf ten ma bardzo istotng ceche¢: kazda
minimalna transwersala jest jednoczesnie doktadna, z uwagi na co przy okreslonych
zalozeniach mozliwe jest rozwigzanie problemu selekcji w czasie wielomianowym,
jednoczes$nie zwracajac rezultat odpowiadajacy minimalnemu pokryciu. Jak pokazujg rezultaty
przeprowadzonych badan, 93% testowanych sieci umozliwia uzycie zaproponowanych
algorytmow, co w efekcie skutkuje szybszym zwrdceniem rozwigzania zadania dekompozycji
wspotbieznego systemu sterowania, w poréwnaniu do metod klasycznych. Poprawno$¢
zaprezentowanych algorytméw autorskich zostata zweryfikowana analitycznie, jak
i eksperymentalnie za pomoca Hippo. System ten powstat i jest rozwijany w Uniwersytecie
Zielonogorskim.



